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 چکيده
شوون.  د  الگوهوای   الگوهای تفاضلی تصادفی خطی به دو دسته معین و نامعین تقسیم می

ای اقتصواد و د   هوای پایوه  از عوامو  و شوو    متوثرر معین، مسیر پویای متغیرهای الگوو رورفا   
لواا بوررو د    ،باشون.  موثرر تواننو.  ای نیز بر این مسویر پویوا موی   ای نامعین، عوام  غیرپایهالگوه

ای بخشی از مبوانی نروری ینوین    ای از غیرپایههای پایهالگوهای نامعین و تفکیک اررات شو 
 1395-1369هوای فصولی دو ه   ده.  د  مطالعه حاضر با استفاده از دادهالگوهایی  ا تشکی  می

دهنو.ه رن اسوت  وه    وی معین و نامعین برای اقتصاد ایران بررو د ش.ه است  نتایج نشاندو الگ
تو می مشاه.ه ش.ه د  برخوی   –ها از جمله   ود ی دادهها ویژگیتوان. برخی الگوی نامعین می

  ا نشان ده.  ها سال

 JEL: E31, E43, E52, E61بندي  طبقه
شوو فیی.، عوامو     -سیمز، الگوو یتم لیوبیوک   الگوی نامعین، الگو یتم کليدي:  هاي واژه

 ایای و غیرپایهپایه

 

  

                                                           
  ، شما ه تماس   نویسن.ه مسئول*
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 مقدمه -1
ای اقتصاد   نن.گان و تکنولوژی تولی.، متغیرهای پایهمق.ا  منابع، ترجیحات مصرف

تخصیص منابع د  یک اقتصواد  ا نشوان    ینین همهستن.  ه وضعیت تعادل بلن.م.ت و 
 نن.ه بخش تقاضوا    نن.گان مشخصت مصرفدهن.  مق.ا  موجودی منابع و ترجیحامی

نقطوه تعوادل از    ه  این نن.ه بخش عرضه اقتصاد است  به دلی   و تکنولوژی تولی. تعیین
ای و شوود، بنوابراین ایون عوامو  نقوش پایوه      وضعیت عرضه و تقاضای    مشخص موی 

ای لاا یوافتن جوواب بورای الگوهو     ،گیری تعادل و تخصیص منابع دا ن.بنیادین د  شک 
تعادل عمومی بستگی به این دا د  ه ریا ررفا سه عامو  اشوا ه شو.ه د  تعیوین تعوادل      

گاا  تثریرعوام  د  نرر گرفتن سایر عوام  نیز اررگاا  خواهن. بود  با  ه  اینن. و یا مثرر
و نوامعین تقسویم    1هوای معوین  بر تعادل، الگوهای تعادل عمومی پویای تصادفی به م.ل

ا بور مبنوای   یک الگوی معین، تعادل اقتصادی تنی(؛ د  2010، 2 الم شون. )یو و مک می
ای نیوز د   اما د  یک الگوی نامعین، عوام  غیرپایوه  ،گیردای اقتصاد شک  میعوام  پایه

بنوابراین بر سوی یوک الگوو تعوادل عموومی نیازمنو.        ؛ شوون. واقع می مثررتعیین تعادل 
 هن. دشناخت عواملی است  ه تعادل رن  ا شک  می

شون.  ه ای می با توجه به تعریف ا ائه ش.ه، الگوهای نامعین منجر به تعادل غیرپایه
است  طبق تعریف، تعوادل  مو د بر سی قرا  گرفته  3(1977این مفیوم ابت.ا توسط ش  )

از  متوثرر شود  ه تخصیص بیینه منابع د  وضعیت تعادلی ای به حالتی اطلاق میغیرپایه
هوای تصوادفی    شود  شو تعیین می زا برون رو ت بهش.  ه این شو  انترا ات با  شو 
تغییور د  تخصویص منوابع و     سبباما  ،های اقتصاد اررگاا  نیستن. ، اگریه بر پایهزا برون

هوای   از شوو   متوثرر شون.  د  این حالت تعادل اقتصوادی   د  نتیجه تعادل اقتصادی می
تغییور د  تخصویص منوابع     سوبب  ات، یی اسوت  وه بوا تغییور د  انتروا     زا برونتصادفی 

 ،های یکسان هستن. ت، اگریه واح.های اقتصادی دا ای پایهاشون.  با تغییر د  انترا  می
دیگور، ترجیحوات، منوابع و    عبوا ت  ها متفاوت خواه. بود؛ بهمنابع میان رن  اما تخصیص

هنو. داشوت    اما سطح مصرف یا تولی. متفاوتی خوا ،تکنولوژی میان واح.ها یکسان بوده
شوود و   ظاهر می 4ای به طو  معمول د  الگوهایی با ویژگی تعادل ین.گانه تعادل غیرپایه

                                                           
1. Determinate  
2. Cho and McCallum  
3. Shell  

 ( مراجعه شود  1980 ان ) –به منرو  رشنایی با ین.گانگی جواب الگوهای تفاضلی تصادفی به بلنچا د   4
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بنابراین تصریح یک ساختا  با وجود تعادل نامعین، بیترین  ان.یو.ا جیوت بیوان ینوین     
 ای خواه. بود پ.ی.ه

، دا د 1انترا ات حالوت خود وام بخشوی    ه  این، به دلی  زا برونهای تصادفی  شو 
اموا انتروا ات خود وام    ؛ شون. ب ایجاد نوسان اقتصادی و تغییر د  تخصیص منابع میسب

نحوی  شود  ه د  جامعه بهبخشی به یه معناست؟ این به حالتی از  فتا  افراد اطلاق می
بنوابراین انتروا ات   ؛ ای  ه انترا  رن  ا دا ن.، شوون. وقوع پ.ی.ه سبب نن.  ه عم  می

ای  ا به همراه دا د  یص منابع نقش داشته  ه این تعادل غیرپایهخود ام بخشی د  تخص
 3عقلایی  حبابعنوان  به (  برخی مطالعات انترا ات خود ام بخشی  ا1990، 2)ماتسویاما
د  مباحو    طوو  عمو.ه   به(  اگریه لفظ حباب 1983، 5)ابتسفل. و  وگف 4 نن.بیان می

ن ا زش حوال یوک دا ایوی و سوودهای     منرو  نشوان دادن شوکاف میوا    اقتصاد مالی و به
اموا د  ایون حووزه، منروو  از حبواب، شوکاف میوان تعوادل          ،شوود  انترا ی رن بیان می

ای است  ه د  نتیجه شوو  انتروا ات خود وام بخشوی      ای موجود با تعادل پایه غیرپایه
 ری.  وجود می به

ی نادی.ه گرفته تا قب  از تئو ی عمومی  ینز، نقش تغییر د  انترا ات بر ادوا  تجا 
های علوم  وانشناختی و ا تباطوات محسووب   زیرا بر سی عوام  ذهنی  ه از پایه ،ش.می
ش. وا د علم اقتصاد و گستره رن نش.ه بود و لاا عموما ایون بواو  وجوود داشوت  وه      می

شوود   تغییر د  مسیر پویای متغیرهای اقتصادی از  نش و وا نش عوام  بازا  ناشی موی 
میلادی از جمله جان استوا ت می ، رلفرد ما شال و ر تو  پیگوو   18ان قرن دانشمن. لاا

 تث یو. هوای اقتصوادی    به نقش عوام  ذهنی و د جه اطمینان مردم بر شورایط و نوسوان  
تور    وشون  ه این موضوع د   تاب تئو ی عمومی  ینز با  دیگر و بوه شوکلی    ،ن.ا هداشت

هوای     بوه عقیو.ه  ینوز، نوسوان    ه استش.وا د مطالعات علمی و  وش تحقیق این حوزه 
 گواا ی اسوت  وه ایون نیوز       ناشی از نوسان د  مخوا   سورمایه   هعم.طو  به لی اقتصاد 

                                                           
گاه رن قرا  ده.، رن تثریربینی، نتیجه  ا تحت است؛ به این معنی  ه اگر پیش self-fulfillingرگرفته از  لمه   ب1

 پیون.د  بینی د  واقعیت نیز به وقوع میپیش
2. Matsuyama  
3. Rational Bubbles  

سا ن و غیرسا ن  بر این  ود،ش ای به دو قسمت تقسیم می ایهتر، بای. گفت  ه تعادل غیرپ   د  یک بر سی جزئی4
اساس حباب انترا ی نیز به دو دسته همگرا و واگرا قاب  تفکیک است  ه قسمت همگرای رن متناظر با 

 (  Matsuyama) باش. میای غیرسا ن  ای سا ن و قسمت واگرای رن متناظر با تعادل غیرپایه تعادل غیرپایه
5. Obstfeld and Rogoff  
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(  بور ایون   1990، 2دا د )وودفوو د  1نوبه خود حساسیت بالایی به تغییرات د  انترا ات به
 وا   اساس د  الگوهای ساختا ی مبتنی بور تحلیو   فتوا  واحو.های اقتصوادی، سواز و       

های انترا ی بور پویوایی متغیرهوا و بنوابراین تعوادل از اهمیوت بوالایی        اررگاا ی شو 
 برخو دا  است 

طوول زموان رورفا     رنگاه  ون. پویای متغیرهوا د   ،اگر الگو دا ای تعادل معین باش.
اما د  حالتی  وه الگوو دا ای    ،شودیگانه تعیین می رو ت بهای و های پایهاساس شو بر

طو  یگانوه مشوخص    ای بههای پایه گاه ساز و  ا  اررگاا ی شو رن ،معین باش.تعادل نا
   وه مسویر پویوای    ی وطو  بر تعادل هستیم به 4ای های غیرپایه و شاه. اررات شو  3نش.ه

 ( 20035متغیرها متفاوت از یک الگوی معین خواه. بود )لیوبیک و شو فیی.، 
گیوری تعوادل    ب شک سبتخصیص منابع،  ای با تغییر د  های غیرپایه بنابراین شو 

ای  ای و غیرپایوه  از عوام  پایه متثررشون.  تعادل حار  از الگوهای نامعین ای می غیرپایه
ین بخش ادبیات این حووزه  ا تشوکی    تر میمو لاا تفکیک این عوام  از یک.یگر  باش. می
 ده.  می

واح.های اقتصادی  ا تغییور  ای ابت.ا انترا ات  د  یک الگوی نامعین، عوام  غیرپایه
ای، واح.ها  فتا  خوود  ا  عوام  غیرپایه  دهن.  بر این اساس، د  وا نش به یک شو می

شوون.  وه د  یوک تعوادل یگانوه      هوایی موی   ب ایجاد نوسوان سبتع.ی   رده و د  نتیجه 
ای از های ناشوی از عوامو  غیرپایوه   انترا ات عقلایی قاب  مشاه.ه نیست؛ بنابراین شو 

لاا د  فررین. تشکی  تعادل، شوو  انتروا ات    ،شون. انال انترا ات بر تعادل اررگاا  می
 وه ایون تلفیوق مشوک      است ای تر یب ش.ه حار  از عوام  پایه ای( با شو )غیرپایه

  سری فور  د  نرر گرفتن ها  ا به همراه خواه. داشت؛ بنابراین ب.ون شناسایی شو 
فورد تعیوین    همنحصورب  روو ت  بهای بر تعادل  های پایه ی شو ها، اررات پویاو مح.ودیت

هوای   ای ب.ون توجه به مح.ودیت های پایه عبا ت دیگر، مشاه.ه اررات شو  شود؛ به نمی
دنبال فررین.ی بود  ه  ای میسر نیست  بر این اساس، بای. به های غیرپایه حار  از شو 

                                                           
عبا ت دیگر یک احساس د ونی فرد   ن.؛ به استفاده می (Animal Spirits)از ارطلاح     ینز د   تاب خود1

 توان. به ایجاد اعتماد و اطمینان ختم ش.ه و یک  فتا  مشخص  ا شک  ده.   می
2. Woodford 

ای ایههای پشاه. اررات شو  تنیاای نیز بر  ون. متغیرها ارر داشته و لاا های غیرپایه  د  این حالت شو 3
 نخواهیم بود  

4. Sunspot Shocks  
5. Lubik and Schorfheide  
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ای  ا تفکیوک  ای و غیرپایهعوام  پایهضمن استخرا  مجموعه نقاط تعادلی، ررا  ناشی از 
  ن. 

ساختا  ینین تحلیلی  ا فراهم  رده است؛ مزیت  وش سویمز د    ،(2002) 1سیمز
یوک ابوزا  حو  اسوتفاده     عنووان   به بینی انترا ات عقلاییاین است  ه از خطاهای پیش

بور  ای هوای پایوه  ا شواه. اررگواا ی شوو    تنیو  وه  به عبا ت دیگر، د  رو تی؛ 2 ن. می
ای گاه جواب یک الگوی انترا ات عقلایی خطوی دنبالوه  ترجیحات و تکنولوژی باشیم، رن

حالوت   زا د ونبینی انترا ات عقلایوی اسوت  وه تحوت رن متغیرهوای      از خطاهای پیش
بینوی بوه طوو     انفجا ی نخواهن. داشت  د  این حالت الگو معین بوده و خطاهوای پویش  

اما د  یک الگوی نوامعین، خطاهوای   ؛ شون.مشخص میای های پایهیگانه به وسیله شو 
 ای است ای و غیرپایههای پایهبینی ناشی از شو پیش

سازمان.هی مقاله به این رو ت است  ه ابتو.ا د  بخوش دوم مبوانی نروری موو د      
گیرد  سپس د  بخش سوم مطالعات انجام ش.ه، د  بخوش ییوا م ا ائوه    بر سی قرا  می

 است ش.ه گیری پرداخته پس د  بخش پنجم به ا ائه نتیجهم.ل و بررو د رن و س
 

 مبانی نظري -2
 روو ت  بوه ساختا  مو د استفاده د  این مطالعه یک الگوی استان.ا د  ینزی ج.یو.  

 زیر است:
(1) t t t t t tE [y ] E [ ] y R    1 1  
(2) t t t tE [ ] ky    1 
(3)   t t tR    

انحراف از مق.ا  وضعیت پای.ا  بووده   رو ت بهمتغیرها  ، تمامی(1) –( 3د   وابط )
ینوین  هوم نرخ بیوره اسومی اسوت      tRنرخ تو م و  tشکاف تولی.،  ty ه 0 1 ،

k 0  و 0 پا امترهای الگو و  0 دهو.     شش نرخ بیره نسبت به تو م  ا نشان می
tبا این ویژگی اسوت  وه    tای از یک شو  پایه متثررد  این الگو اقتصاد  tE ( )  1 0  

                                                           
1. Sims  

ای از  انال انترا ات واح.های اقتصادی است و های غیرپایهطو   ه اشا ه ش.، ساز و  ا  اررگاا ی شو    همان2
   توان. د  تجزیه مو د نیاز  مک  ن.بینی انترا ات میلاا استفاده از خطای پیش
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(، یک سیسوتم  1( د   ابطه )3ی  ابطه )گاا  جایتوان با میمنرو  ح  این الگو، ابت.ا  به
 استخرا   رد  tو  tyای برحسب دو معادله

tی زا د ونبینوی  منرو  و ود شو  انترا ات، د  ابت.ا خطاهوای پویش   به
  وy

t 

tرو ت به t t tE ( )
    1  وy

t t tt y E (y )   شوون.  بوا توجوه بوه      تعریف می 1
ای )مانن. شو  سیاست پوولی  های پایهبینی توابعی از شو  وش سیمز، خطاهای پیش

t صادی اروری  ای است  ه بر ترجیحات و تکنولوژی واح.های اقتهای غیرپایه( و شو
اما ممکن است بر تخصیص تعادلی اررگاا  باشن.  به منرو  تشکی  فرم بوردا ی   ،ن.اشته

y روو ت  بوه سیستم فوق، متغیرهای انترا ی 
t tt E [y ]  t و 1 t tE [ ]

   تعریوف   1
شون.  د  این رو ت الگوی  ینزی ج.یو. اشوا ه شو.ه، یوک سیسوتم ییوا  بعو.ی         می

yترا ات عقلایی خطی است  ه شام  انترا ات شرطی ان
t  وt

 متغیرهوای  عنووان   به
 است: زا د ون

(4)  

t t

yt t
t

ty y
t t t

t t

y y

k k








 


          
                                                        
                

1

1

1

1

1 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0

0 1 0 0 0 0 0 1 0 0 1

0 0 1 0 0 1 1

0 0 0 0 0 1 0 1

 

 زیر قاب  بیان است: رو ت به( 4 ه فرم خلاره  ابطه )
(5)  t t t ty y    0 1 1 

t(5د   ابطه )
n

y
1

t، زا د ونبردا  متغیرهای  
l


1

tو زا برونبردا  متغیرهای  
k


1

بوردا    

tبینی است با این ویژگی  ه خطاهای پیش tE [ ]  1   ماتریس ضورائب شوام   0
n n

0 ،

n n

1 ،
n l
  و

n k
( پیشونیاد  5شود  سیمز الگو یتم حلی بورای سیسوتم معوادلات )   می

بوه عبوا ت دیگور، یوک      ؛ نو. است  ه وجود یک جواب باربات یگانه  ا تصمین میداده 
توابعی از   روو ت  بوه  ا  tبینوی  جواب باربات وجوود دا د اگور بتووان خطاهوای پویش     

حاف شون.  وجوود   tyبه نحوی تعیین  رد  ه اجزای انفجا ی  tی زا برونای ه  شو
یک به یک باشو.  د    tبه  tجواب یگانه این سیستم مستلزم رن است  ه نگاشت از 

هوای غیریگانوه د    ده. مجموعه  ام  جوواب رو ت ع.م یگانگی جواب، سیمز نشان می
 طو  نامشخص د  نرر گرفته شون.  به tشود  ه اجزای  رو تی تعیین می
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 0های ( ماتریسQZ) 1توان از طریق یک تجزیه شو (  ا می5سیستم استان.ا د )
وجوود دا نو.    و  Q ،Z ،هوایی یوون   روو ت مواتریس  منتق   رد  د  این 1و 
Q ی  ه وط به Z   0 ،Q Z   1 ،n nQQ ZZ I    های  ه ماتریس  وQ 

tبالا مثلثی هستن.  اگر  tw Z y ( د  5رنگاه با ضرب )Q داشت: خواهیم 

(6)   
,t ,t

t t
,t ,t

w w Q

w w Q





            
           

         

1 1 111 12 11 12 1

2 2 122 22 20 0
 

 زیر نوشت:  رو ت بهتوان (  ا می6 ه سطر دوم سیستم معادلات )

(7)  ,t ,t t tw w ( ) 
      1 1

2 22 22 2 1 22 22 
t,سیستم به نحوی افراز و مرتب شو.ه اسوت  وه بوردا       شودفر  می

m

w



2
1

 واملا   

mی  ه  وط به باش.،انفجا ی  n 0انفجا ی برای الگوی انترا ات عقلایوی  غیر   جواب
w,( د  رو تی وجود دا د  ه 5خطی ) 20 تووان یوک بوردا     ، میtو برای هر بردا   0

t  ا یافت به نحوی  ه اررات t ر ب,tw2   :.ا خنثی  ن  

(8  )  t t

mm l m k

Q Q

 

   2 2
1

0 

مثوال، اگور تعو.اد خطاهوای     عنووان   بوه  ضرو تی ن.ا د  tجا یگانگی بردا  د  این
هوای لازم  ( محو.ودیت 8باش.، رنگواه معادلوه )   mبیشتر از اجزای انفجا ی  kانترا ات

تووان خطاهوای انتروا ی  ا    بنابراین موی  ،. ن ا فراهم نمی tبرای تعیین یگانه عنارر 
 نیز همبسته نباش.  tای های پایهربات  ردن الگو، با شو معرفی  رد  ه ب.ون بی

ده. شرط لازم و  افی برای وجوود جوواب باربوات ایون اسوت  وه       یسیمز نشان م
Qفضای ستونی  2   دQ 2    قرا  داشته باش.؛ به عبا ت دیگر جواب د  روو تی وجوود

k ه دا د  m .هوای    مطابق شرط موا و ، ایون امکوان وجوود دا د  دیوف     باشQ 2 
mوابسته خطی باشن.  ه حتی د  رو ت  k     جواب وجود خواهو. داشوت  لیوبیوک و

  نن.:شو فیی. از این نتیجه سیمز، قضیه زیر  ا اربات می
 ( معادل یک.یگرن.:2( و )1عبا ات ) -1قضيه 

l( به ازای هر 1
t R   یکk

t R  ( برقورا   8 وه معادلوه )   طو ی به ،وجود دا د
 شود 
( یک ماتریس از اع.اد حقیقی یون 2

k l
 ی  ه  وط به ،وجود دا دQ Q  2 2  

                                                           
1. Schur Decomposition 
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مو د بر سوی   tبینی ( برحسب خطاهای پیش8های معادله )بر این اساس جواب
Qهای ماتریس گیرد  یون  دیف قرا  می 2  تووان از   بالقوه همبسته خطی هستن.، موی

 :2استفاده  رد 1مق.ا  تجزیه منفرد

(9)    m m m k k k

m r r r r k

VD
Q U U U D V U D V

V
  

  

  
          

111
2 1 2 1 11 1

2

0

0 0
 

؛ انو.ازه واحو. هسوتن.    عمود برهم با Vو  Uهای ماتریس قطری و ماتریس D11 ه 
rتنیا ایجاد  yجزء انفجا ی mبنابراین  m    مح.ودیت برای خطاهوای انتروا یt 

( 1خواهن.  رد  تحت این فر   ه حو.اق  یوک جوواب باربوات وجوود دا د، از قضویه )      
توان نتیجه گرفت ماتریسی یون  می

k l
 روو ت  بوه ی  ه شرط ربات  وط به ،وجود دا د 

 زیر قاب  بیان است:

(10)  t t m

m r r

U D V V 

 

 
     
 
 

1 11 1 1 1

1

0 

فوراهم   tنوی  بیبع.ی خطاهای پیش kمعادله  ا برای تعیین بردا   rاین  ابطه 
 .    نمی

هوای  بینوی یوک توابع خطوی از شوو      شود خطاهای پیشفر  می د  مرحله بع.

tای هووای غیرپایووهو بووردا  شووو  tای  پایووه

p



1

tاسووت  ووه   tE [ ]  1 هووای   شووو 0

بور   tبینی اما از طریق خطاهای پیش ،جیحات و تکنولوژی ارری ن.ا ن.ای بر تر غیرپایه
 روو ت  بهبینی  ا  توان خطاهای پیش پویایی تعادل اررگاا  خواهن. بود  بر این اساس می

 زیر نوشت: 
(11)  t t tA A    1 2 

kهایی با ابعاد ماتریس ترتیب به A2و  A1 ه  l  وk p  ی گاا  جایهستن.  با
 شود:  زیر حار  می رو ت به( شرط ربات 10( د   ابطه )11 ابطه )
(12  ) t tU D (V VA ) U D VA       1 11 1 1 1 1 11 1 2 0  

                                                           
1. Singular Value Decomposition  

mمنرو  از مق.ا  تجزیه منفرد، فا تو  گرفتن از ماتریسی یون  2 nM  رو ت بهM UEV  است  ه

m mU ،.ماتریس واحm nE  است  ه عنارر رن اع.اد حقیقی نامنفی و  ماتریس قطریn nV  ماتریس
 واح. است 
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رادق است  بوه منروو  برقورا ی  ابطوه      tو  tمقادیر  تمامی( برای 12 ابطه )
 V1عموود باشو.  فضوای عموود      V1بور   A2، لازم است  ه tمقادیر  همه( برای 12)
kبا ابعواد   V2های ماتریس  ستون وسیله به (k r)     وه از طریوق   اسوت  بسوط یافتوه 

Qتجزیه مق.ا  منفرد ماتریس  2 بنابراین ؛ شودمشخص میA V M2 2 یوک   M2 ه  2
k)ماتریس با ابعاد  r) p      بوده و بستگی به ضرائب سیستم انتروا ات عقلایوی خطوی

kن.ا د  اگر  r .رنگاه فضای  ،باشV1  تیی بوده وA 2  است  0
kVVبنابراین  ،عمود است Vاز رنجا ه  V V I  1 1 2  ا  A1هوای     سوتون باش. می 2

 نوشت:  V2و  V1های  تر یبات خطی از ستون رو ت بهتوان  می
(13)  A VA V M 1 1 1 2 1 

Aهووای  ووه موواتریس  VA1 1 Mو  1 V A1 2 rدا ای ابعوواد  ترتیووب بووه 1 l  و
(k r) l  ( نیازمن. برقرا ی  ابطه زیر است: 12هستن.  لاا شرط ربات ) 

(14)  U D (V VA ) U D (V A )       1 11 1 1 1 1 11 1 1 0 
rVتساوی دوم به این دلی  برقرا  اسوت  وه    V I 1 Vو  1 V 1 2 بنوابراین نتیجوه   ؛ 0

 شود  ه:   می

(15  ) 
~
A V  1 1  

rUعمود بوده و  Uیون  U I 1 طو  یگانوه   به V1توان ملاحره  رد  ، میاست 1
 شود:   ( مشخص می1( قضیه )2از شرط )

(16)    V D UQ   1
1 11 1 2 

  نن.:  رابت می یا (، لیوبیک و شو فیی. قضیه زیر16با توجه به  ابطه )
و بوا ویژگوی    p1ابعواد    اای  هوای غیرپایوه   بردا  شوو   tفر   ه  -2قضيه 

t tE ( )  1 خطاهوای    ( برقرا  باش.  رنگاه مجموعه  امو  جوواب  1( قضیه )1و شرط ) 0
 ( عبا ت است از: 5بینی الگوی انترا ات عقلایی خطی ) پیش

(17)  t t t( VD U Q V M ) V M       1
1 11 1 2 2 1 2 2   

k)هایی با ابعواد   ماتریس ترتیب به M2و  M1 ه  r) l   و(k r) p     .هسوتن
kاگر  r  .فرد خواه. بود   هرنگاه اجزای دوم و سوم حاف ش.ه و جواب منحصربباش 

بینوی بیشوتر از    از بردا  خطاهای پویش  kری.  ه بُع.  نامعین بودن زمانی پ.ی. می
(، نوامعین بوودن دو نتیجوه بوه     2باش.  بر اسواس قضویه )   rهای ربات  تع.اد مح.ودیت

Mهمراه دا د  اولا، با این شرط  ه  2 توانو.   موی  tای  هوای غیرپایوه   نوسوان  ،باشو.  0
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 نو.  اگور ارور      ا مح.ود نمی M2عنارر ماتریس  ،(2  قضیه ) ن. متثررپویایی تعادل  ا 
خطاهوای   V2هوای   ای به طو  یگانه مشخص نشود، رنگاه از طریق سوتون  شو  غیرپایه

tده.  رانیوا، بوردا     بینی  ا تغییر می پیش tM  2    بوا ابعواد(k r) 1  تووان   ا موی 

tای تلقی  ورد  وه بُعو. مواتریس      ک فرم خلاره ش.ه شو  غیرپایهیعنوان  به
   برابور

 ،(5د   ابطوه )  tبینی  ی جواب خطاهای پیشگاا  جاید جه نااطمینانی الگو است  با 
 مشخص خواه. ش.:   زا د ونای بر متغیرهای  های غیرپایه ارر رنی شو 

(18)  t
n (k r)

t

y
( V )  


 



0
2   

Vهای   ه ستون تواننو. بور    ای می های غیرپایه شام  مسیرهایی است  ه شو  2
 ه  زا د ونبر متغیرهای  tای  های پایه ارر شو  ینین همارر گاا ن.   زا د ونمتغیرهای 

 به فرم زیر است: 

(19)    t

t

y
(I V D U Q ) V M

   


10
1 11 1 2 2 1 

از طریوق سواختا  الگووی     M1زیرا عنارر ماتریس  ،شود یگانه تعیین نمی رو ت به
به طو  اختیا ی برابر رفر فور    M1انترا ات عقلایی خطی مشخص نخواهن. ش.  اگر 

tAای است ) های پایه شو  بینی  ه مربوط به رنگاه جزء خطای پیش ،شود 1 عمود به )
tAای ) های غیرپایه جزء شو  2هوای   بنابراین هر الگو یتمی  ه مواتریس ؛ ( خواه. بود

V D U Q  1
1 11 1 kو یک ماتریس با ابعاد  2 (k r)   ضای  ه ف طو ی به  ن. ا مشخص

های باربوات   توان. د  جیت محاسبه مجموعه  ام  جواب می ،.نمای ا تعیین  V2ستونی 
 الگوی انترا ات عقلایی خطی مو داستفاده قرا  گیرد   

توانو. سواز و  وا  نحووه اررگواا ی       های باربات نموی  استخرا  مجموعه  ام  جواب
تووان   بنابراین می؛ حت شرایط نامعین بودن نشان ده.ای بر تعادل  ا ت های غیرپایه شو 

bتغییر د  شو  انترا ات ) سببای  گفت شو  غیرپایه
t      شو.ه و ایون نیوز منجور بوه )

 ( دا یم:4شود  با توجه به  ابطه ) ها می بینی ارلاح پیش

(20)    ~ y y
t t ty    1 

y ه 
t  بینوی بوین دو ه    خطای پویشt 1  وt         اسوت  اگور بوا وقووع یوک شوو

t ای، تولی. انترا ی بین  غیرپایه 1  وt  به میزانy
t    ( ا 20تغییر یابو. رنگواه  ابطوه  )

 زیر نوشت:  رو ت بهتوان  می
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(21) y y y
t t t ty ( )    1    

y ه  y
t t( )  1 بینی ارلاح شو.ه و   مربوط به پیشy

t    بینوی   خطوای ایون پویش

yاست  تحت نامعین بودن، شو  باو  ارلاح ش.ه
t ی هوا  قیموت توان. بر تخصویص و   می

bاقتصاد اررگاا  باش.  د  حالت  لی اگر 
t  یک برداk  های انترا ات بوا   بُع.ی از شو

bو با این ویژگی  ه  tابعادی برابر 
t tE ( )  1 گاه سیستم انتروا ات   رن ،باش.است،  0

  زیر نوشت: رو ت بهتوان  عقلایی خطی  ا می

(22)   
tb

t t t t t t tb
t

y y ( ) y 

 
              

  
0 1 1 1 1 

د  نرور گرفتوه    زا بورون  رو ت به tای  های پایه های انترا ات همانن. شو  شو 
  ن.:   زیر تغییر می رو ت به( 4شون.  د  این حالت شرط ربات ) می

(23  )  
t ~

tb
t

Q Q Q
 

     
  

2 2 2 0 

~تووان خطاهوای    ( می2با استفاده از قضیه )
t  هوای ارولاح شو.ه  ا     بینوی  از پویش

 های انترا ات نوشت:  ای و شو  های پایه تابعی از شو  رو ت به

  
t~ t

t b b
t t

M
V D U Q Q V

M






   
        

      

11
1 11 1 2 2 2

1

  

 بینی    برابر است با:  ی خطای پیشاز سو

(24)  b
t t t t t( VD U Q V M ) V (V M )

            1
1 11 1 2 2 1 2 2 1 

Qیون  U D V 2 1 11 Iمبین رن است  ه  Vدن و عمودن بو 1 VV V V  1 1 2 2   
هوای باربوات    شود تا مجموعه  ام  جوابب میسببنابراین، مفیوم شو  انترا ات 

Vسیستم انترا ات خطی عقلایی حار  شود  د  حالت معین بودن،  2 بوده و شوو    0

bانترا ات
t های سیسوتم اروری نو.ا د  د  حالوت نوامعین بوودن، ارور شوو           بر پویایی

Mانترا ات به دلی  وجود ماتریس

bتووان گفوت  وه     می فقطمبیم است   1

t   خطوای
 tمواتریس   kدهو.  یوون بُعو.    تغییور موی   V2های   ا از طریق ستون tبینی  پیش

kبنابراین  ،از د جه نامعینی است تر بز گمعمولا  r      مقو.ا  متموایز شوو  انتروا ات
مثوال، الگووی   عنووان   هبو  توانو. ایجواد پویوایی تعوادل یکسوانی  نو.         ه می ددا وجود 

ک بُعو.ی اسوت  بور اسواس     پولی انفعالی دا ای یک نامعینی تو  نیو ینزین تحت سیاست
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بینوی توو م شو.ه     ای  ا  ه منجر به ارلاح د  پویش  توان شو  پایه واقعیات موجود نمی
 است تمییز داد    بینی تولی.  ا تغییر داده است  ا از رنی  ه پیش

بینوی   مفیوم شو  انترا ات  ه منجر به ارلاح پیشبا وجود این مشک  شناسایی، 
توان. د  جیت فراهم  ردن برخی شیود اقتصادی د  موو د پویوایی تعوادل     است می ش.ه

تحت نامعین بودن  مک  ن.  از بُع. محاسوباتی، اسوتفاده از شوو  انتروا ات مناسوب      

M( با 24زیرا جواب ) ،است 1 Mو  0

1 توان. به طو  مستقیم با الگو یتم سیمز  می 0

 د شومشخص 
 

 مطالعات انجام شده  -3
هوای بوازا  د  مقابو  حبواب     د  مقاله خود با عنوان پایوه  ،(1980) 1فلود و دیگران

انو.  وه    بر این ویژگی متمر ز شو.ه ( 1956) 2، با استفاده از الگوی  اگانها قیمتسطح 
به دلی  حباب و انترا ات  ها قیمتهای بازا ،  چگونه تغییری د  پایهممکن است ب.ون هی

با اسوتفاده از  گرسویون بوه ظواهر نوامرتبط      خودتوضیحی تغییر یاب.  الگوی این مطالعه 
هوای مربووط    و داده ای د  رن تحمی  ش.ه است های بین معادله غیرخطی  ه مح.ودیت
و  1923ژوئون   -1922، ژوئن 1923ئن ژو -1920های جولای  به اقتصاد رلمان د  دو ه

رمو.ه نشوان    دسوت  بوه است  د  هر حالت نتایج  بررو د ش.ه 1923ژوئن  – 1923ژانویه 
و   هوای بوازا  بووده    ها نشات گرفته از پایوه  ده.  ه ابر تو م اقتصاد رلمان د  این دو ه می

 ن.اشته است   ها قیمتای ارری بر تعادل و سطح عوام  غیرپایه
( د  مقاله خود بوا عنووان قواعو. سیاسوت پوولی و ربوات       2000) 3دیگران  لری.ا و

هوای قبو  از    به بر سی قواع. سیاست پوولی د  دو ه ، اقتصاد لان: شواه. و برخی نرریه
اسوپن و دو ه   گورین  –مر وزی رمریکوا، دو ه بوین  یاسوت وا ور        یاست وا ر بور بانوک  

ی قبو  از وا ور، تغییورات د     هوا  سال  ان.  بر اساس نتایج تخمین، داسپن پرداخته گرین
نرخ بیره اسمی  متر از نورخ توو م بووده و بنوابراین الگووی انتروا ات عقلایوی نوامعین         

اسپن نرخ بیره معادل نرخ تو م افوزایش یافتوه اسوت و     گرین –است  د  دو ان وا ر  بوده
 است    بنابراین الگو نزدیک به شرایط معین بوده

 

                                                           
1. Flood et.al  
2. Cagan  
3. Clarida et.al  
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اي بر تعادل یک الگوي استاندارد  اي و غيرپایه اي پایهه شوک تأثيربررسی  -4

  نيوکينزین براي اقتصاد ایران
ای بور تعوادل اقتصوادی ایوران د      ای و غیرپایوه های پایهشو  تثریرد  این قسمت 

گیرد  تفاوت الگوی حاضور  قالب یک الگوی استان.ا د  ینزی ج.ی. مو د بر سی قرا  می
سایر مطالعات انجوام شو.ه( د  ایون اسوت  وه       ینین هم)و  با الگوی لیوبیک و شو فیی.

معادلات و  تمامیو لاا  د  نرر گرفته ش.هپولی به شکاف تولی. نیز  گاا  سیاستوا نش 
ان.  بر این اساس الگوی اسوتان.ا د زیور    وابط اشا ه ش.ه د  بخش دوم مقاله، تغییر یافته

 : شودمیگرفته نرر د  

(25)   

  y
t t t t t t t

t t t t t

i
t t y t t

y E y i E u

( )( )
E ( )y u

i y u

 






    


 
        



     

1 1

1

1

1 1
 

yنرخ تو م،  tنرخ بیره اسمی،  tiشکاف تولی.،  ty( 25 ه د   ابطه )
tu    شوو

iشو  فشا  هزینه و  tuتقاضای   ، 
tu  بر اساس بوولا د  باش. میشو  سیاست پولی  

 ، شرط لازم وجود یک جواب تعادلی یگانه عبا ت است از: 1(2002و میترا )

 (26)  yk( ) ( )     1 1 0 

) ه د  این  ابطه  )( )
k ( )

 
 



1  توثریر   بوه منروو  بر سوی    باش. می 1

ای متغیرهوای الگوو، ابتو.ا لازم اسوت الگووی      ای بر مسیر پوی ای و غیرپایه های پایه شو 

y وه   ایون ( به فرم یک سیستم استان.ا د نوشته شود  بوا فور    25)
ttu u 0   ،.باشو

   شود: زیر تب.ی  می رو ت به( 25ی قاع.ه نرخ بیره، الگوی )گاا  جایگاه با  رن

(27  ) 
i

t t t t t t y t t

t t t t

E y E y y u

E ky

  



        

    

1 1

1

 زیر:  رو ت بهحال با تعریف متغیرها  

 
y

t t t t t t tt

y
t t t t tt

y E y , E

E y , E


 


 

       

    

1 1

1 1

 

                                                           
1. Bullard and Mitra  
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 توان به فرم ماتریسی زیر نوشت:  (  ا می27 ابطه )

(28) 

t t

yt t
i t
ty y

y yt t t

t t

y y

u

k k





 

 


         
                                                     
                  

1

1

1

1

0 0 1 0 1 01 0 0 0 0
0 0 0 1 0 10 1 0 0 0
0 00 0 1 1

0 0 0 00 0 1 1

  

 زیر است: رو ت به( 28 ه فرم فشرده  ابطه )

(29)  
i

t t t tY Y u   0 1 1 
مقوادیر انتروا ی    ،2×2( به دو ماتریس مربع با ابعواد  28با افراز سیستم ماتریسی )

  شون.: زیر حار  می رو ت بهبینی  پیش  برحسب خطای

y y yy y
it t t
t

t t t

k k
( ) ( ) ( ) ( )

u
k k

 


  


   
                                   

                            

1

1

1 1 1 1 1 1
1

1 1
0

(30)   

y ه د   ابطه فوق  y   ( ا می30است  فرم فشرده  ابطه  )  روو ت  بهتوان 
 زیر نوشت: 

(31)   i
t t t tu  

      1 1

 
ربات  ا مشخص  ورد  بور    توان اجزای بی( می31طه )با استفاده از تجزیه جردن  اب

Jاساس این تجزیه،  J    1
tبوده و با تعریف  1 tw J 1روو ت  بهتوان م.ل  ا ، می 

   د:زیر بازنویسی  ر

 t t t tw w J J   
       1 1
1     

  عبا ت است از: بر این اساس مقادیر ویژه ظاهر ش.ه بر قطر ماتریس 

 y y yk k k
, ( ) ( ) ( )

     
                       

2

1 2
1 1 1 1 4

1 1
2 2

 

بسوتگی   های فوق، معین بودن الگو ررفا به پوا امتر سیاسوتی   با توجه به  یشه
دا د  اگر  1 .ب رنگاه هر دو  یشه به طو  ق. مطلق بیشتر از یک بووده و جووا   ،باش

باربات، یگانه خواه. بود  اگر   0 رنگاه سیستم فقط دا ای یک  یشه بیشتر  ،باش. 1
 ین.ین جواب باربات وجود خواه. داشت    از یک بوده و
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گاه تنیا جواب باربات برای  رن ،ی باش.  ه دا ای تعادل معین باش. تور اگر الگو به

t(،31سیستم ) 0  بوده و این زمانی برقرا  است  ه 0  و  ابطه زیر برقرا  باش.: 0

(32)   i
t tu    0 

طو  یگانوه توابعی از شوو  سواختا ی      به tبینی انترا ات  بنابراین خطاهای پیش
i

tu لی( خواه. بود: )شو  سیاست پو 

(33  ) i
t t

y

u
kk 

 
    

    

11  

ای نبووده و مسویر    های غیرپایه از شو  متثررد  نتیجه مسیر پویای متغیرهای الگو 
  ن.:  زیر تغییر می رو ت بهتولی. و تو م د  نتیجه یک شو  سیاست پولی 

(34)  t i
t

t y

y
u

kk 

   
    

      

11 

-1395های فصلی دو ه  وش تخمین بیزین و داده(، از 25منرو  بررو د الگوی ) به
 ( گزا ش ش.ه است  1استفاده ش.ه  ه نتایج رن د  ج.ول ) 1369
 

 (26( با برقراري شرط )25. نتایج برآورد پارامترهاي الگوي )1جدول 

 خطاي استاندارد فاصله اطمينان مقدار پسين مقدار پيشين توزیع پيشين پارامتر

 05/0 (99/0-1) 99/0 99/0 بتا 

 1/0 (15/1-38/1) 26/1 1 نرمال 

 05/0 (7/0-78/0) 74/0 75/0 بتا 

 05/0 (92/0-05/1) 96/0 1 نرمال 

 25/0 (48/1-19/2) 74/1 5/1 نرمال 

y 07/0 (22/1-39/1) 28/1 12/1 گاما 

 
 ه یک واحو. شوو  سیاسوت پوولی     (، د  رو تی1با توجه به نتایج بررو د ج.ول )

تولیو. و نورخ    ،(34انقباضی د  قالب افزایش نرخ بیره  خ ده. رنگاه با توجه بوه  ابطوه )  
 ه نتیجه اسوتان.ا د یوک الگووی     ،یابن.  اهش می 03/0و  37/0به میزان  ترتیب بهتو م 

 باش.   معین می
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رنگاه  ،( برقرا  نباش.26اگر  ابطه ) 1 twو فقوط جوزء دوم بوردا      0

2 1

انفجوا ی   

B دیف دوم ماتریس  دهن.ه نشان B2خواه. بود  اگر  2 رنگاه شورط ربوات بوه     ،باش. 2
 شود: فرم زیر تعریف می

(35  ) t tJ J           
   

1 1

2 2
0  

 زیر نوشت: رو ت بهتوان  (  ا می35د  این رو ت  ابطه )
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بینوی   با استفاده از تجزیه مق.ا  منفرد برای محاسبه ماتریس اررات خطاهوای پویش  
 ربات سیستم انترا ات عقلایی، دا یم:   بر جزء بی
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  بور ایون اسواس مجموعوه  امو       باش. می

 زیر است:  رو ت بینی به های خطاهای پیش جواب
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1به ابعاد  M1 ه  tو  1
 ای یک بُع.ی است  بوه   فرم خلاره ش.ه شو  غیرپایه

kمقووادیر  تمووامیازای  0  و0   هوور دو مقوو.ا2  وy k



   

 
د  ناحیووه  2

 ان برقرا  نبووده و   – ه الگو نامعین باش. شرط بلنچا د عین مثبت هستن.  د  حالتینام
لازم است الگوو بوه نحووی تعو.ی       پایر نبوده و لاا بررو د پا امترهای الگوی اولیه امکان

گواا ی عوامو    تثریر وه نوه تنیوا     طوو ی  نباشو.، بوه  د  ه شام  جزء خطای انترا ی شو
بلکه بررو د الگو میسر خواه. بود  فا مر  ،شودمتغیرها لحاظ میای بر  ون. پویای  غیرپایه

ان.  وه د   هایی  ا فراهم  ردهساختا  لازم برای بررو د ینین م.ل ،(2013) 1و خراموف

                                                           
1. Farmer and Kheramov 
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( و وجوود خطوای   26این قسمت بر اساس این  وش الگو با فر  ع.م برقورا ی شورط )  
 شود: ی میساز م.لبینی تو م پیش
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بووده و لواا  ابطوه     tبینوی د  زموان    پیش خطای tsun ،(39د  سیستم معادلات )
بینی تو م است  بر این اساس نتایج بررو د الگوی دهن.ه تفاوت تو م از پیشییا م نشان

.الگووووو،  ( رموووو.ه اسووووت  بوووور اسوووواس نتووووایج2( د  جوووو.ول )39) 2 2 و  03
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tای ) بنابراین د  غیاب شو  پایه 0   ای  (، یک واح. مثبوت شوو  غیرپایوه

t 
  شود  اع  افزایش تو م و  اهش تولی. میب

 
 ( 39. نتایج برآورد پارامترهاي الگوي )2جدول  

 خطاي استاندارد فاصله اطمينان مقدار پسين مقدار پيشين توزیع پيشين پارامتر

 05/0 (99/0-1) 99/0 99/0 بتا 

 1/0 (15/1-4/1) 28/1 1 نرمال 

 05/0 (78/0-84/0) 81/0 75/0 بتا 

 05/0 (92/0-06/1) 01/1 1 نرمال 

 25/0 (08/0-8/0) 41/0 5/0 بتا 

y 07/0 (17/1-4/1) 29/1 12/1 گاما 

s 05/0 (45/0-57/0) 5/0 5/0 بتا 
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  ای بر تولی.، تو م و نرخ های پایه این واقعیت است  ه اررات شو  بیانگر M1وجود 
ای(  ب.ین منروو   بیره تحت نامعین بودن الگو مبیم است )به دلی  وجود شو  غیرپایه

M وه   ایون   د  حالت اول، با فر  توجه شود M1به دو حالت بای.  1 گواه  رن ،باشو.  0
شود  د  حالت دوم، متناظر  ب افزایش تو م میسببینی نش.ه نرخ بیره  یک افزایش پیش

 زیر:  رو ت به M1با مق.ا  
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 شود:  زیر حار  می رو ت بهای و خطاهای انترا ات  های پایه ط میان شو ا تبا
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ای ای از غیرپایوه هوای پایوه  (، تفکیک شوو  41با مشخص ش.ن و استخرا   ابطه )
توان گفت اگر بر ارر اجرای یک سیاسوت پوولی   شود  بر اساس این  ابطه میمشخص می
ای به میزان یوک  خ بیره اسمی افزایش یاب. رنگاه بر اساس تعریف شو  پایهانقباضی، نر

ای شواه. شوو  یوک    پایوه غیر واح. افزایش یافته است و اگر د  نتیجه تغییر د  عوام 

tای باشیم، رنگاه  واح.ی مثبت غیرپایه t
   1  10.4بوده و لاا مق.ا  تولی. به میزان 

به عبا ت دیگر توو م  ؛ د و می بالاواح.  13.84اب. و نرخ تو م به میزان یواح.  اهش می
و تولی. حر تی خلاف جیت یک.یگر داشته و این نتیجه د  مغایرت با نتیجوه حارو  از   

 .   یابنالگوی استان.ا د نیو ینزین است  ه د  رن هر دو متغیر تو م و تولی.  اهش می
 وه د  روو ت وقووع یوک شووو       هوو.د نشوان موی  ( 41نتیجوه حارو  از  ابطوه )   

دهن.ه حالوت   وود   یاب.  ه این نشانای، تو م افزایش و شکاف تولی.  اهش می غیرپایه
ای د   اگر عوامو  غیرپایوه   حقیقت  د  شود یمتو می است  ه د  الگوی معین مشاه.ه ن

ی ض.تو می و تشویقی تولیو. خنثوی شو.ه و اقتصواد از     ها سیاستاقتصاد  خ ده. رنگاه 
مشواه.ه  های  ولان اقتصوادی د  توو م و تولیو.     و نوسانش.ه یر تعادلی خود خا   مس
با شرایط بیینه فارله داشته و پیام.های نامطلوب برای اقتصواد   طو  حتم به ه  شود، می

عم   ن.  وه حو.الامکان از تحریوک     رو تی بای. به گاا  سیاستبنابراین ؛ به همراه دا د
ای هوای غیرپایوه   یی  ه شوو  ها سیاستها و ده و از دخالتای اجتناب  رعوام  غیرپایه
 جلوگیری  ن.    شود منتیی می

های اقتصوادی د   ی رما ی مربوط به دادهها ویژگیبه منرو  بر سی نتیجه فوق، از 
، ضریب 1369-1395های فصلی دو ه شود  مطابق با دادهدو ه مو د مطالعه استفاده می
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توانو.  است؛ این نتیجه اگریه نموی % بوده-3/3تو م برابر همبستگی میان شکاف تولی. و 
های تو م و شکاف ده. نوساناما نشان می ،تو می د  این دو ه باش. –لزوما مبین   ود 

تولی. د  خلاف جیت یک.یگر بوده است  این نتیجه سازگا  با برخی ادوا  اقتصواد ایوران   
 شوود،  مشواه.ه موی  شو. اقتصوادی    ه د  رن افزایش تو م هموراه بوا  واهش      باش. می
اما شکاف  ،افزایش بیشتری نسبت به دو ه قب  داشته ها قیمت ه سطح عمومی  ی وط به

   1تولی.  اهش یافته است

توان. برخی حقوایق  ای میتوان گفت الگوی نامعین شام  عوام  غیرپایهبنابراین می
ها بور  قش انواع مختلف شو اقتصادی  ا نشان داده و نهای مشاه.ه ش.ه مربوط به داده

 .   پویای تو م و تولی.  ا بیان  ن مسیر
 

 گيري نتيجه -5
ای ات عوام  غیرپایهتثریرد  مطالعه حاضر با توجه به تحقیقات اخیر مبنی بر وجود 

بر مسیر پویای متغیرهای اقتصادی، دو الگوی متفاوت بررو د ش.ه است  ه یکوی شوام    
باشو.  هور   ای موی منبع غیرپایهعنوان  به ام  شو  انترا اتالگوی استان.ا د و دیگری ش
انو.؛ الگووی   بوررو د شو.ه   1369-1395هوای فصولی دو ه   دو الگو ابت.ا بور اسواس داده  

یک الگووی   رو ت بهیک الگوی معین و الگوی شام  شو  انترا ات  رو ت بهاستان.ا د 
 است   نامعین فر  ش.ه

ربات بووده و لواا   الگوی معین شام  دو  یشه بی  ان، –با توجه به  ویکرد بلنچا د 
 ه نتایج حارو  از   طو  همان  مشاه.ه می شودای اقتصاد ا اررات ناشی از عوام  پایهتنی

ده.، د  نتیجه وقوع یک شو  سیاسوتی، جیوت تغییورات توو م و تولیو.      الگو نشان می
 باش.   یکسان بوده  ه این سازگا  با مبانی نرری این الگوها می

 وان، بوررو د الگووی     –دلی  ع.م برقرا ی شرط بلنچوا د  د  یک الگوی نامعین، به
بوا اسوتفاده از   تغییرات  ه این  نیاز است،اولیه میسر نبوده و لاا تغییرات د  الگوی اولیه 

 زموان  هوم است  د  مرحله دوم به دلیو  ارور   خراموف انجام ش.ه - وش پیشنیادی فا مر
اسوتفاده  منروو  تفکیوک رروا  رن    از یک الگو یتم بهبای. ای، یهای و غیرپاهای پایهشو 
 وه    ا   فته اسوت   بهشو فیی.  - ه د  این مرحله  وش سیمز و الگو یتم لیوبیک  شود

                                                           
ای( م )غیرپایههای انترا ی تو اشا ه  رد  ه ررا  شو  1391و  1387های توان به سالمیعنوان نمونه  به  1

 است   افزایش تو م و  اهش شکاف تولی. ش.ه سبب
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باشو.  نتوایج حارو  از بوررو د     خراموف موی  –سازگا  با ساختا  ا ائه ش.ه توسط فا مر 
های ای همراه با شو های غیرپایهده.  ه د  رو ت وقوع شو الگوی نامعین نشان می

تو می خواهیم بود  ه این ویژگی د  برخوی   –ای، شاه. نتایج شبیه به دو ان   ود پایه
 باش.   ادوا  دو ه زمانی تحت مطالعه نیز قاب  مشاه.ه می

تحریک انترا ات ش.ه و شورایطی   سبب گاا  سیاستبا توجه به نتایج پژوهش، اگر 
واح.های اقتصادی  ا به همراه داشته باش.، رنگاه منجر به شرایط  فراهم رو د  ه وا نش

اعتمواد موردم بوه    از گیوری ینوین باو هوایی،    زیرا د  رو ت شک  ،شود  ود تو می می
رحت گفتا  داشته باش.،  گاا  سیاست استه ش.ه و حتی اگر د  ادوا  رتی  گاا  سیاست

دیگور، د  روو ت وقووع پ.یو.ه تعوادل      به عبوا ت   شود،تغییری د  باو  مردم ایجاد نمی
گیرنو.،  ای  ه از بخش انتروا ات نشوات موی   های غیرپایهای، سیم و نقش شو غیرپایه

ای بوده و بنابراین عملکرد نیایی متغیرهوای  ولان   های پایهبیشتر از سیم و نقش شو 
اگور  مثوال،  عنووان   بوه  ای خواه. بوود  های غیرپایهاز سمت و سوی شو  متثرراقتصادی 

  ،تغییر د  انترا ات مردم شوود رنگواه   سببسیاست پولی اجرا ش.ه توسط بانک مر زی، 
 .  ن. نزولی د  شکاف تولی. مشاه.ه خواه. شیک  ون. رعودی د  نرخ تو م و یک  و

اموا پیامو.    ، نترل تو م و پیگیری  شو. تولیو. اسوت    گاا  سیاستلاا اگریه ه.ف 
اقتصادی خواه. ش.  ه افزایش تو م و  اهش  شو.  نیایی منطبق بر انترا ات واح.های 

هوای ین.گانوه قورا  خواهو. گرفوت  وه       اقتصادی است  د  نتیجه، اقتصاد د  دام تعادل
های بیشتر و دو  شو.ن از تعوادل خواهو.    نوسان سببباربات نبوده و هر سیاست ج.ی. 

م  ا بوه هموراه   مشاه.ه ش.ه د  ادوا  مختلف  ه   ود همراه با تو  های ا زیش.  نوسان
هوای   ه د  نیایت زیوان  ،گیری انترا ت استداشته است، نمونه رشکا ی از پ.ی.ه شک 

 قاب  توجه برای  شو  به همراه داشته است  
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