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كننده با توجه به معيارهاي غيرقطعي   گرفتن مسأله انتخاب تأمين از اينرو در نظر. كرد
ريزي  در اين مقاله يك مدل تركيبي از روش مشهور برنامه. رسد ضروري به نظر مي
اي  ريزي سازشي بازه اي پيشنهاد خواهد شد كه برنامه ازهريزي ب سازشي و برنامه

هدفه استفاده  اي چند سازي مسائل بازه تواند براي بهينه اين مدل مي. شود ناميده مي
نيمم  براي تشريح مدل پيشنهادي، يك مسأله انتخاب تأمين كننده با اهداف مي. شود

محصولات خريداري شده ها و هزينه خريد و ماكزيمم سازي كيفيت  سازي برگشتي
اي در نظر گرفته  عنوان اعداد بازهه كه پارامترهاي ورودي آن ب شود ميارائه 
توانند نمايشي از  آل هر هدف، مي دست آمده باتوجه به مقدار ايدهه نتايج ب. شوند مي

 . عدم قطعيت ارائه كنند شرايط وضعيت خوش بينانه و بدبينانه مسأله را تحت

ريـزي سازشـي    اي، برنامـه  ريـزي بـازه   ريزي سازشي، برنامه رنامهب: واژگان كليدي
  .اي، انتخاب تأمين كننده بازه

  مقدمه

هاي توليدي به هم وابسته، عملكرد  دليل رقابت گسترده و وجود محيطه امروزه ب  
تصميم . گردد ها محسوب مي تأمين كننده عامل موثري در موفقيت يا ناكامي شركت

نيز يك مولفه مهم در توليد و مديريت پشتيباني براي  ١نندهبراي انتخاب تأمين ك
گيري به چند دليل، نوعاً پيچيده  اين تصميم. آيد شمار ميه ها ب بسياري از شركت

هاي بالقوه نيازمند آن باشند تا براي ارزيابي از  اول آنكه ممكن است انتخاب. است
تامين  هر يك از كهست ا پيچيدگي دوم آن. معيارهاي بيشتري استفاده گردد

متفاوتي  يهاي عملكرد ها و شاخص ر مورد معيارهاي مختلف، ويژگيكنندگان د
ها و  هاي سياست داخلي شركت پيچيدگي سوم پيرامون محدوديت. نددار

تحميل شده به آنها است كه روي فرايندهاي خريد رخ خارجي هاي  محدوديت
ين كننده معمولاً پيچيده، غير گيري انتخاب تأم بطوركلي طبيعت تصميم. دهند مي

 .اي چند معياره است ساختار يافته و بطور ذاتي مسأله
ريزي رياضي  استفاده و بكارگيري از رويكرد برنامه زمينهاولين مدل رياضي در  
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 )1955(گاينين  و) 1954(استنلي و همكاران  در مسائل انتخاب تأمين كننده توسط
هاي  روشن مقالات زيادي در مورد استفاده از از آن زمان تاكنو. ه استارائه شد
  .ستانتخاب تأمين كننده منتشر شده امسأله ريزي رياضي براي حل  برنامه

خريد، همواره داد   با اين وجود در حل مسائل انتخاب تأمين كننده و برنامه ريزي 
براي مثال، كيفيت و سطح . ندباش ميغير قطعي مواجه  عواملو ستدها با برخي 

در . احتمالي در نظر گرفته شوند عواملعنوان ه توانند ب مت تأمين كنندگان ميخد
 عواملرود، ضروري است كه  گيري به شمار مي مهم تصميم ءجز ١مواردي كه خطر

پتروويچ و همكاران  .ريزي رياضي در نظر گرفته شوند خطر در يك مدل برنامه
ه تأمين را در محيط غير سازي يك زنجير مدلسازي فازي و شبيه )1999، 1998(

هدف آنها تعيين تعداد سفارش براي هر موجودي طي يك افق . قطعي تشريح كردند
زماني محدود و دستيابي به يك عملكرد تحويل قابل قبول تحت يك هزينه تمام 

كه تقاضاي مشتري و عرضه مواد  شده معقول براي كل زنجيره تأمين بود، بطوري
ابزار  يك )2001(پتروويچ  .ر گرفته شده بودنددر نظفازي  به صورتاوليه 
هاي فازي  سازي را براي تحليل رفتار و عملكرد زنجيره تأمين با وجود مجموعه شبيه

  .  توسعه داد
هاي  أله حمل و نقل سيمان در تايوان را با استفاده از مدلمس )1999(شيه  

 )1976(زيمرمان  مسائلاو از سه رويكرد براساس . ريزي خطي فازي ارائه كرد برنامه
ريزي رياضي را براي حل  يك مدل برنامه )2001(هو و همكاران  .استفاده كرد

ه آنها عدم قطعيت را ب .عدم قطعيت ارائه كردند شرايطمسائل زنجيره تأمين تحت 
و يك پارامتر فازي ) سطوح موجودي محصولات(وسيله يك پارامتر احتمالي 

مسأله  يك )2001(ساكاوا و همكاران  .گرفتندر در نظ) ها ماكزيمم درصد فروش(
ريزي  كننده را از طريق مدل برنامه واقعي توليد و حمل و نقل مربوط به يك توليد

در . كرد نيمم مي ها و تقاضاها را مي هاي ظرفيت رياضي قطعي ارائه كردند كه هزينه
، a2004(لي  چن و .دادندريزي فازي رياضي را توسعه  ادامه آنها يك مدل برنامه

b2004( سناريو با  ينيز عدم قطعيت مربوط به تقاضاي بازار را از طريق تعداد
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احتمالاتشان و عدم قطعيت در قيمت محصولات را با بكارگيري تئوري 
يك متدولوژي را  )2003(جيانوكارو و همكاران  .هاي فازي در نظر گرفتند مجموعه

اساس  كه بر ره تأمين توسعه دادندهاي مديريت موجودي در يك زنجي براي سياست
آنها، تئوري  يدر متدولوژي پيشنهاد. تئوري مجموعه فازي مدلسازي گرديد

هاي  مجموعه فازي براي مدلسازي عدم قطعيت مربوط به هر دو تقاضا و هزينه
ريزي  رويكرد برنامه يك )2004(كومار و همكاران  .گرديدموجودي استفاده 

كنندگان در يك زنجيره تأمين ارائه  له انتخاب تأمينآرماني فازي را براي مسأ
 نيمم سازي هزينه خالص شبكه تأمين مي: اهداف اين مسأله عبارت بودند از. كردند

نيمم سازي تأخير در  ها در شبكه و مي نيمم سازي تعداد برگشتي كنندگان، مي
اي هر هدف در اين رويكرد، نويسندگان از توابع عضويت فازي مثلثي بر. ها تحويل

اساس اشتراك توابع عضويت اهداف فازي با  روش حل بر. فازي استفاده كردند
همان مسأله را  )2006(كومار و همكاران  بعداً. نيمم سازي بود بكارگيري اپراتور مي

پيشنهاد ) 1978(زيمرمان  هدفه كه توسط ريزي فازي چند با استفاده از رويكرد برنامه
  . ندشده بود، مجدداً حل كرد

دست آوردن تابع عضويت هزينه حمل و نقل ه براي ب يروش) 2004(ليو و كائو  
هاي ارسال و تقاضاي  كه هزينه كل را با هدف هزينه حمل در نظر گرفتند

زاده  شدهروش آنها براساس اصول تعريف . محصولات همگي اعداد فازي بودند
تعريف ريزي رياضي  رنامهتبديل مسأله حمل و نقل فازي به يك مدل ب براي )1978(

مسأله تعيين تأمين كنندگان در يك زنجيره تأمين  )2006(آميد و همكاران  .گرديد
هدفه فازي  ريزي رياضي چند به همين منظور، آنها يك مدل برنامه. مطرح كردندرا 

اهداف مدنظر آنها . يافت تخصيص مي يارائه كردند كه به هر هدف، وزن متفاوت
افزايش كيفيت و افزايش سطح خدمت تأمين كنندگان با توجه به ها،  كاهش هزينه
عناصر غير قطعي در نظر گرفته شده . هاي حداكثر تقاضاي خريد بودند محدوديت

از يك  )1993(وبر و كارنت  .در مقاله آنها نيز برآورده كردن اهداف و تقاضا بودند
داف متفاوت در مسائل ميان اه ١رويكرد چند هدفه براي تحليل سيستماتيك تبادلات
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مدل  يك )1999(كارپاك و همكاران  .كردندانتخاب تأمين كننده استفاده 
ها و ماكزيمم سازي اعتبار و كيفيت  نيمم سازي هزينه ريزي آرماني را براي مي برنامه

كه در مدل آنها تخصيص  كردند، بطوري پيشنهادتحويل در انتخاب تأمين كنندگان 
در ادبيات تعداد مقالات . تأمين كننده نيز در نظر گرفته شد ها به هر تعداد سفارش

هاي انتخـاب  اندكي به منظور اجراي اطلاعات غيرقطعي و عدم قطعيت در مدل
، 1992، نيديك و هيل 1987، سوكوپ 1983ناراسيمهان ( تأميـن كننده وجود دارند

   ).2006آميد و همكاران 
) CP( ١ريزي سازشي هدفه، مدل برنامه سازي مسائل چند هاي بهينه يكي از روش 
به سهولت و با دقت، قابليت دستيابي به مقادير  تصميم گيرندگان، CPدر مدل . است
) 1974و  1973(زلني  توسط CPمدل . آل اهداف مورد نظر را خواهند داشت ايده
ز توان سادگي و استفاده ا از جمله مزاياي اين مدل مي. اولين بار معرفي گرديد براي

. عنوان كرد را آن تحت شرايطي كه دسترسي به مقادير آرماني اهداف ميسر نباشد
ريزي سازشي، مدلي ارائه خواهد شد كه  برنامه روشدر اين مقاله با استفاده از 

در نظر گرفته  ٢اي عنوان اعداد بازهه آل اهداف همگي ب ضرايب و مقادير ايده
اي چند هدفه پيرامون تعيين  ك مسأله بازهبراي تشريح مدل پيشنهادي، از ي. شوند مي

  . كنندگان در يك زنجيره تأمين استفاده خواهد شد تأمين
هدفه براي مسائل  ، مدل چند2يابد كه در بخش  اين مقاله بدين صورت ادامه مي 

ريزي سازشي براي حل  انتخاب تأمين كننده ارائه خواهد شد كه در ادامه روش برنامه
اي، در  همچنين برخي تعاريف و نمادها پيرامون اعداد بازه .گردد آن تشريح مي

اي چند هدفه براي  ، ابتدا يك مدل بازه3در بخش . همين بخش مرور خواهند شد
شده شود كه در ادامه مدلي براي حل آن پيشنهاد  مسائل انتخاب تأمين كننده ارائه مي

ريزي  شي و برنامهريزي ساز اين مدل پيشنهادي كه از تركيب مدل برنامه. است
. شود ناميده مي) ICP( ٣اي ريزي سازشي بازه دست خواهد آمد، مدل برنامهه اي ب بازه

يك مثال عددي پيرامون مسأله انتخاب  4براي تشريح مدل پيشنهادي، در بخش 
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 شود كه پارامترهاي ورودي مربوط به تأمين تأمين كننده با اهداف چندگانه ارائه مي

ه ترين نتايج ب نيز به ارائه مهم 5بخش . اي خواهند بود اعداد بازهصورت ه كنندگان ب
  .پردازد ميدست آمده در اين مقاله 

  مدل چند هدفه براي مسائل انتخاب تأمين كننده
ها انتخاب تأمين  در بازارهاي رقابتي امروز، يكي از اهداف اصلي شركت 

براي يك . تلف استاساس اهداف و معيارهاي مخ صرفه بره كنندگان مناسب و ب
  :در نظر گرفت را زيرتوان مدل چند هدفه  ميكننده،   مسأله انتخاب تأمين

  

)1(  
( )

( )

       ,1,2,     0                       
1

                    

,1,2,  
1

,1,2,  
1

njjx

X
n

j
jx

TS

Pp 
n

j
jxpjcxp f

Kk 
n

j
jxkjcxk f

K

K

K

=∀≥

=
=

=∀
=

=

=∀
=

=

∑

∑

∑

..

min

max

 

  

كه بطوري 
j

x  مقدار تقاضاي صادر شده به تأمين كنندهj   است وX  كل تقاضاي
).باشد كنندگان مي خريد از تأمين )kf x و( )pf x  اي از توابع  به ترتيب مجموعهنيز

نيز به ترتيب ضرايب  pjcو kjc.باشند سازي مي هدف ماكزيمم سازي و مي نيمم
  . نيمم سازي هستند متغيرها در اهداف ماكزيمم سازي و مي

هاي متعددي معرفي  ، تاكنون روش)1(همچون مدل  اي براي حل مسائل چند هدفه
آنرا  )1974(زلني  ريزي سازشي است كه ها، روش برنامه يكي از اين روش. اند شده

هدفه توسط روش  در بخش بعدي چگونگي حل مسائل چند. معرفي نمود
  .ه استريزي سازشي ارائه شد برنامه
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  ريزي سازشي  مدل برنامه
ريزي سازشي يك  برنامه. معرفي گرديد )1974(لني ز بار توسطاولين  CPمدل 
 شود تا حد اساس فاصله است كه در آن تلاش مي گيري چندهدفه بر تصميم روش

چنانچه هدف ماكزيمم كردن . آل به جواب ممكن نزديك باشد امكان جواب ايده
)سطوح موجود ) ∑

=
=

n

j jkjk xcxf
1

 )kf∗(ام  kآل تابع هدف  باشد، آنگاه مقدار ايده 
  :آورد  دسته ب) 2(توان از طريق مدل  را مي

  

)2(  

  

  :صورت زير باشده تواند ب مي CPو در نهايت مدل نهايي 
  

)3(  

  

kδكه متغير بطوري
 kمتغيرانحرافي كمبود متعلق به محدوديت مربوط به تابع هدف  -

x.دهد واب را نمايش ميمجموعه فضاي ج Sام بوده و   بوده و 0≤
( , ,..., )1 2 nx = x x x همينطور اگر در مدل . استCPنيمم كردن  ، مي

اهداف
=

= ∑ 1
( )

n

p pj jj
f x c x آل تابع هدف  مدنظر باشد، آنگاه مقدار ايدهp  ام)∗pf (

  :يدآ ميدست ه ب) 4(از طريق مدل 
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)4(  

  

  :صورت زير خواهد بوده ب CPصورت مدل نهايي كه در اين
)5(  

   
+متغير 

pδ   متغير انحرافي مازاد متعلق به محدوديت مربوط به تابع هدفp ام است .
*(آل  هايي كه به نقاط ايده براساس انتخاب جواب CPمدل 

kf *يا 
pf ( نزديكتر

  .)1982، 1976زلني، ( شود باشند، مدلسازي مي مي
توانند اطلاعات كامل و درستي را  نمي تصميم گيرندگاندر يك حالت واقعي،  

هاي  دست آورند، از اينرو دادهه گيري ب هاي تصميم در مورد اهداف و محدوديت
آميد و (نده نوعاً رفتار فازي دارند كن  آوري شده براي مسائل انتخاب تأمين جمع

هدفه براي  اي چند براي پرداختن به اين موضوع، يك مدل بازه. )2006همكاران، 
در ابتدا برخي تعاريف و نمادها پيرامون . شود ميانتخاب تأمين كننده پيشنهاد مسأله 

  .ندشو مياي تشريح  اعداد بازه

  تعاريف و نمادها
  :صورت زير در نظر بگيريده را ب Rدر مجموعه  %aاي عدد بازه:  1تعريف 

[ , ] { | , }L R L Ra a a x a x a x R= = ≤ ≤ ∈%  
مركز و . هستند %a اي به ترتيب حدود پايين و بالاي عدد بازه Raو Laكه بطوري

)نيز به ترتيب با %a اي عرض عدد بازه )m a%  و( )w a% صورت زير نمايش داده ه ب
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  :)2007لي و ژو، ( شود مي

( ) , ( )
L R R La a a am a w a+ −

= =   % %
2 2

  

}فرض كنيد :  2تعريف  , , , }∈ + − × ÷o  يك عمليات دوتايي رويR ر اگ. باشند
[ , ]L Ra a a=%  و[ , ]L Rb b b=% 2007لي و ژو، ( باشند، آنگاه(:  

{ | , , }a b z z x y x a y b= = ∈ ∈% %% %o o  
با اين . كند هاي بسته را تعريف مي عمليات دوتايي روي مجموعه همه بازه يك

  :توان گفت تعريف مي

( ) [ , ]L L R Ra b a b a b+ = + +%%  

( ) [ , ]L L R Ra b a b a b− = − −%% 

[ , ],
[ , ],

L R

R L

ka ka k
ka

ka ka k
≥⎧

= ⎨
⎩

  

 <
%

0
0

 
 

)كه بطوري )a b+ )و %% )a b−  ٢و مقدار كاهش ممكن ١ممكنبه ترتيب مقدار افزايش  %%
  . شوند ناميده مي

 

  اي انتخاب تأمين كننده و روش حل پيشنهادي مدل بازه
  مين كنندهمدل بازه اي چند هدفه براي مسائل انتخاب تأ

انتخاب تأمين كننده پيشنهاد مسأله هدفه براي  اي چند در اين بخش يك مدل بازه 
  .شود ميبراي حل آن پيشنهاد  يكه در بخش بعد، روش شده است

، اگر ضرايب متغيرها در اهداف ماكزيمم سازي همگي از نوع )1(در مدل  
]يعني(اي باشند  متغيرهاي بازه , ]L R

kj kj kjc c c=%براي ،= , ,...,12k K ( و همچنين اگر
اي باشند  نيمم سازي همگي متغيرهاي بازه ضرايب متغيرها در اهداف مي

]يعني( , ]L R
pj pj pjc c c=%براي ،= , ,...,12p P(اي چند هدفه  توان مدل بازه ، آنگاه مي

                                                                                                                             
1- Possible addition 
2- Possible subtraction 
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  :زير در نظر گرفت رتبه صورا كننده  براي مسأله انتخاب تأمين

)6(  

 
)كه بطوري  )%

kf x و( )%
pf x اي هستند كه به ترتيب  اي از توابع هدف بازه مجموعه

  . شوند نيمم سازي بكار گرفته مي براي اهداف ماكزيمم سازي و مي

  ١اي ريزي سازشي بازه مدل برنامه
توسط روش توان  را مياين مسأله . را در نظر بگيريد) 6( اي چند هدفه مسأله بازه 

به يك مدل تك هدفه، كه مدل ) ماكس -با رويكرد مين(ريزي سازشي  برنامه
) 7(مدل . دكرشود، تبديل  ناميده مي) ICP(min-max)(اي  ريزي سازشي بازه برنامه

ند هدفه اي چ سازي مسائل بازه شكل كلي اين رويكرد پيشنهادي را براي بهينه
  :دهد پيرامون مسأله انتخاب تأمين كننده نمايش مي

)7(  

 

  

                                                                                                                             
1- Interval Compromise Programming model 
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L*كه بطوري
kfو*R

kfآل تابع هدف  به ترتيب حدود پايين و بالاي مقدار ايدهk  ام
L*و

pfو*R
pf آل تابع هدف  د پايين و بالاي مقدار ايدهبه ترتيب حدونيزp  ام

k,.باشند مي pw > Kبوده و0 P
k pk p

w w
= =

+ =∑ ∑1 1
به ترتيب  wpو  wk. مي باشد 1

  .  دهند را نمايش مي  pو  kنسبي اهميت تابع هدف ) يا ارزش(وزن 
) 8(هاي  ب توسط مدلام به ترتي kآل تابع هدف  حدود پايين و بالاي مقدار ايده 

  :شوند محاسبه مي) 9(و 
)8(  

  
  :و

)9(   

  
 

ام نيز به ترتيب توسط   pآل تابع هدف  همينطور حدود پايين و بالاي مقدار ايده
  :شود محاسبه مي) 11(و ) 10(هاي  مدل
)10(  

  
 :و
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)11(  

  

  مثال عددي 
خريد برخي قطعات يك محصول جديد  براي سه مركز تأمين كننده دفرض كني 

. ندباشكه امكان توليد آن از طريق منابع داخلي شركت مهيا نيست، در دسترس 
ها، كيفيت و هزينه  تعداد برگشتي: كنندگان عبارتند از  معيارهاي انتخاب اين تأمين

صورت ه انتخاب تأمين كننده بهاي مسأله چند هدفه  توابع هدف و محدوديت. خريد
  :شوند عريف ميزير ت

 توابع هدف

  :1ها اي برگشتي تابع هدف بازه -
jR%  =اي درصد برگشتي محصولات خريداري شده از تأمين كننده  متغير بازهj ام .

  :كه بطوري

=
( ) j jj

f x R x=∑% %3
1 1

  
 

  .نيمم كردن مجموع كالاهاي برگشتي است هدف مي
  :2يتاي كيف تابع هدف بازه -
jQ%  =اي درصد كيفيت كالاي توليد شده توسط تأمين كننده  متغير بازهj بطوري. ام 

  :كه
=

( ) j jj
f x Q x=∑% %3

2 1
  

 هدف ماكزيمم كردن مجموع كالاهاي خريداري شده با كيفيت از تأمين  

                                                                                                                             
1- Rejects 
2- Quality 
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  . كنندگان است
  :1اي هزينه خريد تابع هدف بازه -
jC%  =اي هزينه خريد هر واحد كالاي خريداري شده از تأمين كننده  متغير بازهj ام .

  :كه بطوري

=
( ) j jj

f x C x=∑% %3
3 1

  
 

  .نيمم كردن كل هزينه خريدكالاهاي خريداري شده است هدف مي

  محدوديت ها
  :٢محدوديت تقاضا  -
xj  =ننده تعداد كالاهاي خريداري شده از تأمين كj   ام)jx  :كه بطوري). 0≤
  

= jj
x X=∑3

1
  

 
X  =كنندگان تأمين خواهد شد كل تقاضايي كه از سوي همه تأمين .  
  :محدوديت ظرفيت تأمين تقاضا  -
jX = حداكثر ظرفيت تأمين تقاضا توسط تأمين كنندهj  كه بطوري. ام:  

=j jx X j≤    1, 2, 3.  

  :صورت زير خواهد بوده اي چند هدفه انتخاب تأمين كننده ب بنابراين مسأله بازه
)12(  

 

                                                                                                                             
1- Cost 
2- Demand 
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كنندگان يعني درصد   اي چند هدفه بالا، اطلاعات ورودي از تأمين در مسأله بازه 
ام و  jكيفيت هر واحد كالاي خريداري شده از تأمين كننده  كالاي برگشتي، درصد

ام همگي متغيرهاي  jهزينه خريد هر واحدكالاي خريداري شده از تأمين كننده 
آل  همچنين مقادير ايده. شوند اي با حدود پايين و بالاي معلوم در نظر گرفته مي بازه

. شوند اي در نظر گرفته مي عنوان متغيرهاي بازهه اي نيز ب هر يك از اهداف بازه
اي مسأله  ي قطعي و حدود پايين و بالاي متغيرهاي بازهمقادير پارامترها) 1(جدول 

  :كند را ارائه مي) 12(هدفه  چند
  هاي تحت مطالعه داده .1جدول 

] )j(تأمين كننده , ]L R
j jR R [ , ]L R

j jQ Q  [ , ]L R
j jC C Xj 

,4]  [0/75,0/95] [0/05,0/1] 1تأمين كننده 6]  800  
  650  [4,9] [0/8,0/9] [0/05,0/08] 2تأمين كننده
,5] [0/7,0/95] [0/04,0/06] 3تأمين كننده 6]  700  

 
واحد در نظر گرفته  2000كنندگان   ، كل تقاضاي خريد از تأمين)12(در مسأله  
-ICP(minاي چند هدفه انتخاب تأمين كننده بر اساس رويكرد  مسأله بازه. شود مي

max)  مي تواند به مسأله معادل تك هدفه زير تبديل شود) 1(هاي جدول  و داده:  
  

 13(  
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wكه بطوري >1,2,3 wبوده و 0 w w+ + =1 2 3   . باشد مي 1
آل هريك از اهداف را با توجه به فضاي جواب  حدود پايين و بالاي مقادير ايده  

يك ) 13(حل مسأله . دست آورده ب 11الي  8هاي  توان توسط مدل ، مي)12(مسأله 
له سه هدفه با توجه به حدود پايين حد پايين و بالا را در مورد هريك از اهداف مسأ

 كه هدف نزديكي بيشتر هر بطوري. كند ميآل اهداف، ارائه  و بالاي مقادير ايده
آل با توجه به حدود پايين و بالاي تعريف شده مسأله  يك از اهداف به مقادير ايده

  . است
ز ا CPدليل اينكه روشه ب. حل گرديد  Lingo 8.0توسط نرم افزار) 13(مسأله   

بوده و در آن از تصميم گيرنده از  ١هاي بدون كسب اطلاعات اوليه جمله روش
دست آمده در مورد چهار ه شود، بنابراين نتايج ب استفاده نميتصميم گيرنده نظرات 

  :اند ارائه شده) 2(بردار اوزان اهميت متفاوت در جدول 
اب تأمين كننده با فرض آمده از حل مسأله بازه اي سه هدفه انتخ  نتايج بدست .2جدول 

  چهار بردار اوزان اهميت

  
شود  در تمامي سطوح تقريباً حداكثر ظرفيت خريد از تأمين كننده اول پيشنهاد مي  

)ولي در مورد نتايج بردار , , )w = 0/5 0/25 مقدار خريد از اين تأمين كننده كمتر  0/25
ده دوم نيز در مورد نتايج حد در مورد تأمين كنن. دست آمده استه از ساير نتايج ب

پايين هريك از بردار اوزان اهميت، تقريباً برابر با حداكثر ظرفيت خريد پيش بيني 
شده از اين تأمين كننده است ولي درباره نتايج حد بالا، اين مقدار خريد به كمتر از 

توان در اين دانست كه هرچند حد  دليل آن را مي. يابد واحد كالا كاهش مي 502
                                                                                                                             
1- No-preference 
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باشد ولي حد بالاي اين  در بهينه شدن اهداف موثر مي x2پايين ضرايب متغير
به عنوان مثال، حد بالاي ضرايب . دهد ضرايب، روند بهبود اهداف را كاهش مي

 9و  9/0 ،08/0ها، كيفيت و هزينه خريد به ترتيب برابر  در اهداف برگشتي x2متغير
  . رسد كنندگان چندان مطلوب به نظر نمي  است كه در مقايسه با ساير تأمين

صورت  بدين. توان مشاهده كرد در مورد تأمين كننده سوم، روند معكوسي را مي 
كه نتايج حد بالاي هريك از بردارهاي اوزان اهميت، حداكثر خريد را براي اين 

دست آمده، اين مقدار خريد ه ورد ساير نتايج بكنند كه در م تأمين كننده پيشنهاد مي
توان  دليل اين وضعيت را مي. واحد كالا كاهش خواهد يافت 553به كمتر از 

ها، كيفيت و هزينه  در اهداف برگشتي x3اينگونه بيان نمود كه حد پايين ضرايب
 چندان رسد معيارهاي نظر ميباشد كه به  مي 5و  7/0، 04/0خريد به ترتيب برابر 

  . مطلوبي را براي انتخاب در اختيار نداشته باشد
در هر بردار اوزان اهميت، يك حد پايين و بالا را براي هريك ) 2(نتايج جدول  

كه با تغيير هريك از  كنند، بطوري اي سه هدفه ارائه مي از اهداف مسأله بازه
توان نتايج متغيري را  تعريف شده، مي هاي كنندگان در بازه اطلاعات ورودي تأمين

در حقيقت نتايج حد پايين . دست آمده اهداف مسأله كسب نموده هاي ب در بازه
 ١نيمم سازي و حد بالاي هدف ماكزيمم سازي مؤيد وضعيت خوش بينانه اهداف مي

نيمم سازي و حد پايين هدف ماكزيمم سازي نيز بيانگر  و نتايج حد بالاي اهداف مي
  . اي سه هدفه خواهند بود مسأله بازه ٢بدبينانه وضعيت

 باشند، بطوري آل هر يك از اهداف بدتر مي دست آمده نسبت به مقادير ايدهه نتايج ب 
آل هريك از  اي دارد كه به مقدار ايده كه مدل پيشنهادي سعي در كسب نتايج بهينه

نتيجه براي تابع هدف از اينرو تحت شرايط عدم قطعيت بهترين . اهداف نزديكتر باشند
)ها در بردار برگشتي , , )w = 0/5 0/25 ، براي تابع هدف كيفيت در 0/25
)بردار , , )w = 0/25 0/25 )و در مورد هدف هزينه خريد در بردار  0/5 , , )w = 0/25 0/25 0/5 

ارهاي دست آمده در حدود پايين و حدود بالاي هريك از برده نتايج ب. رخ خواهند داد
  .گذارند اوزان اهميت نوعي تبادل ميان اهداف را نيز به نمايش مي

                                                                                                                             
1- Optimistic 
2- Pessimistic 
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  گيري نتيجه

  دليل عدم امكانات و منابع كافي نيازمند ارتباط با تأمينه ها ب امروزه شركت 
كنندگان خارجي هستند تا از اين طريق بتوانند نيازهاي ضروري خود را برآورده 

ها و  ترين استراتژي ده همواره به عنوان يكي از مهماز اينرو انتخاب تأمين كنن. سازند
توان گفت مسأله انتخاب تأمين  بطوركلي مي. رود شمار ميه ها ب شركت اتتصميم

هاي خريدار با توجه به معيارهايي  كننده يكي از مسائل چند معياره است كه شركت
 هاي تقاضا سعي در انتخاب همچون كيفيت، سطح خدمت و قيمت و محدوديت

كنندگان  هاي متغير تأمين برخي استراتژي. كنندگان دارند تأمين ترين مقرون به صرفه
بنابراين . گيري تحت شرايط عدم قطعيت گردند توانند منجر به تصميم مي

هاي  گيري شركت كنندگان و معيارهاي تصميم  سازي شرايط متغير تأمين يكپارچه
  . رسد خريدار امري ضروري به نظر مي

هاي خريدار و شرايط غير  سازي معيارهاي شركت مقاله براي يكپارچه در اين 
. اي ناميده شد ريزي سازشي بازه كنندگان مدلي پيشنهاد گرديد كه برنامه  قطعي تأمين

اي  ريزي بازه ريزي سازشي و رويكرد برنامه اين مدل كه از تركيب مدل برنامه
دفه تحت شرايط عدم قطعيت را ه سازي مسائل چند مدلسازي گرديد، قابليت بهينه

نيمم  براي تشريح مدل پيشنهادي يك مسأله انتخاب تأمين كننده با اهداف مي. دارد
ها و هزينه خريد و ماكزيمم سازي كيفيت مطرح گرديد كه اطلاعات  سازي برگشتي
  . اي در نظر گرفته شدند كنندگان همگي اعداد بازه ورودي تأمين

اي تحت شرايط عدم  آل هريك از اهداف بازه مقادير ايده ابتدا حدود پايين و بالاي
ريزي  هدفه توسط مدل پيشنهادي برنامه در ادامه مسأله چند. دست آمدنده قطعيت ب

سازي  براي چندين بردار اوزان اهميت بهينه) ماكس ـ با رويكرد مين(اي  سازشي بازه
اي  لا را براي اهداف بازهدست آمده در هر بردار، يك حد پايين و باه شد كه نتايج ب

اي از حدود  حدود پايين و بالاي اهداف بهينه شده دامنه. كردند مي ارائه
  .كنند ميگيري در شرايط غيرقطعي را ارائه  تصميم

اي،  يك از اهداف بازه آل هر مدل پيشنهادي قادر است با توجه به مقدار ايده  
اين امر . هدفه را ارائه نمايد اي چند ازهتصويري از وضعيت خوش بينانه و بدبينانه مسائل ب

  .  گيري تحت شرايط عدم قطعيت ارائه كند تواند چارچوب مناسبي را براي تصميم مي
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